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Abstract of FR271 7068 

The intersomatic cage (1a) for fitting between two adjacent vertebrae consists of two parallel branches 
(11a.12a) and a bridge (13a) between the rear ends (131a.132a.134a) of the branches, with a movable 
component (15a,16a) which can adjust the spacing between the forward ends (141a,144a) of the two 
branches once the cage is in position. The inner faces of the branches have thrust surfaces forming the 
sides of a V which points towards the bridge and which are in sliding contact with the spacer (15a). 
which is adjusted by a screw (16a). 
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cage intaxsonatlqutt vart^brmla 

La presents invention a trait i une cage 
intersomatique destin^e a Stre ins&rfte entre les corps 
vertibraiix de deux vertdbres notaionent lonbaires, alnsi 
qu*i du matftriel ancillaire pour I'ioqplantation de la 
cage. Une telle cage permet la fusion des corps 
vert6braux aprds discectoaie tout en conservant la 
distance intervert6brale« 

Une cage intersomatique lombaire selon la technique 
anterieure comprend un corps cylindrique creux termin6 
par une extremity hSmisphdrique anterieure et fen&6 par 
un bouchon postSrieur viss§. Des fenStres longilignes 
sont en outre menag^es longitudinalemeni: dans le corps 
cylindrique. Le corps est pr^alablement rempli de 
''greffons** osseux, dits "allogreffe**, et le bouchon est 
vissS et bloquS sur le corps. Au moins xine telle cage 
est introduite entre deux corps vert6braux a l*aide d*un 
natfiriel ancillaire appropri^. 

Les dimensions de la cage son^ gtaeralaienl: 
sftlectionntes . pami un cboix de quelques tallies pour 
s' adapter aux conditions anatoaiques du patients 
Cependant, la cage une fois cholsie a des dii»nsions 
fixes. Or, 11 est g6n6raleaent souhaitable au cours de 
1 ' intervention chirurgicale de r^ler la position 
relative des deux vertftbres qui vont Atre '*r6unies* par 
fusion des corps vertftbraux a travers les greffons, 
notamnent leur position angulaire dans le plan antteo* 
post^rieur ou angle de lordose. Ce rfiglage perop&ratoire 
n'est pas realisable avec une telle cage intersomatique* 
En outre, si la plupart des interventions 
chirurgicales pour nettre en place une telle cage sont 
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effectuSes par vole poster ieure, il existe des cas oQ 
une intervention par voie antdrieure est pr6f Arable* 

La prdsente invention vise & fournir une cage 
inter somatique vertfibrale qui pemet de rftgler de 
manidre perop4ratoire la position angulaire relative de 
deux vertdbres notanment lombaires dans le plan antteo-* 
postSrieur, c'est*d-dire qui contribue i inqposer un 
angle de lordose ddterminS, tout en 6tant adaptfie pour 
&tre insSrSe par voie antSrieure entre les corps 
vertebraux de deux vertdbres. 

A cette fin, une cage intersonatique destin^e H 
dtre insSr^e entre deux corps vertfibraux est 
caractaris^e en ce qu'elle cosprend deux branches 
sensiblement paralldles pour fitre introduites entre 
lesdlts corps vertfibraux, un pont reliant des extrteitas 
postarieures des brtmches, et un noyen nanoeuvrable 
depuis des extrtoitfis ant&rieures des branches pour 
ecarter angulairesient les extrfimitte antteieures des 
branches aprds insertion de la cage entre les corps 
vertdbraux* 

En pratique, le pont conprend une articulation en 
chape. L'teartement angulaire des extr&altfis ant&rieures 
des branches pemet au chirurglen de cholslr 1' angle de 
lordose le plus approprlA* aux besolns anatomo** 
physiologiques du patient* 

Une cooperation entre le ooyen pour tearter et les 
branches a 6t6 recherchte de aanidre ft eoanuufider 
l*«cartement souhalt6 par l>extrtait4 antteleore de la 
cage, seule accessible aprfts inplantation de la cage par 
voie ant&rieure. Les caracttelstlques suivantes 
contrlbuent a cet objectify 
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Les faces internes des branches ont des surfaces 
d*appui en regard qui foment les cdtfis d*un v6 dont le 
sonmet est orients vers le pont et qui sont en contact 
glissant avec le noyen pour ^carter. 
5 De manidre 3l imposer un angle de lordose 

prSd6terain6^ I'Scartement angulaire des branches peut 
§tre linitfi d'une part p€u: butfie des extr&uitfis 
antgrieures des branches l^une centre 1 'autre, d' autre 
part par butfie des extrtoitfis post6rieures des branches 
10 l*une centre 1* autre. 

Selon une realisation pr6fgr6e, le moyen pour 
^carter comprend une vis viss£e dans l*extr&&it6 
anterieure de I'une des branches et s'Stendant entre les 
branches, et une pidce d^^cartement en contact avec des 
IS surfaces d'appui en regard de faces internes des 
branches et solidaire au moins en direction axiale avec 
une extr£mit6 poster ieure de la vis. Pour cette 
realisation pref6r£e, un angle de lordose predetermine 
peut etre impose grlce & des butees de fin de course 
pour la piece d^ecartement const ituees par des 
extre&ites anterieure et poster ieure saillantes de l*une 
des branches • Plus precisement, ces butees de fin de 
course peuvent 6tre des cdtes d*au soins un decrocbement 
menage paralldlement e la vis dans la branche oiX pendtre 
la vis pour guider la piece d*ecartement» 

De preference, tme extremite posterieure de la vis 
comprend \m moyen d* arret, tel que anneau, rondelle ou 
collet, pour inmobiliser axialement la piftce 
d^ecartement autour de la vis et ainsi autoriser la 
rotation libre de la tige filetee de la vis dans la 
piece d*eoartement tout en evltant un demontage' 
indesirable de la vis et de la piece d'ecartement. 
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La vis est sans tfite et comprend par exeaple une 
fente ou une crolx, ou six pans creux pour peraettre la 
manoeuvre de la vis par un tournevis appropri6* 

0' autre part, la cage est sensiblement 
parall616pip6dique et off re ainsi des surfaces d'appui 
planes sur les corps vertfibraux. 

Ces surfaces d'appui sont des faces extemes des 
branches coaprenant des moyens d'ancrage transversaux 
pour ancrer les branches dans les corps vert^raux avec 
lesc[uels les faces extemes sont en contact IntJjae. De 
prdf§rence, les moyens d'ancrage sont des dentures* 

Au moins I'une des branches comprend au mo ins une 
lumigre pour remplir la cage avec des fragments osseux 
pour une bonne reprise osseuse entre les corps 
vert6braux. 

Selon une variante de realisation, la cage a des 
cdtds latdraux sensiblement cylindriques pour une bonne 
adaptation anatomique. 

L* Invention conceme dgalement un porte«-cage pour 
liaison amovible avec une cage selon 1* invention. Okie 
face de l*extrteit6 antfirieure d'au moins l*une des 
branches comprend un moyen de liaison avec le porte- 
cage, de prdfdrence un tenon en qiieue d*aronde ou en t6 
et le porterage comprend une rainure i largeur variable 
pour pincer le moyen de liaison, tel que tenon, de la 
cage. Le chlrurgien rdgle la largeur de la rainure par 
un moyen, tel que tftte de manoeuvre, pour lier la cage 
et le porte«-cage afin d* insurer la cage entre les corps 
vertfibraux, puis pour sAparer la cage et le porte«*cage 
lorsque la cage est bien positionnte entre 1m corps 
vertfibraux. 
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Salon une realisation prdftete, le porter-cage 
comprend 

un corps cylindricnie creux, 

une tige montde i coulissement dans un conduit 
traversier du corps et rappelde Slastiquement vers une 
extrSnitd poster ieure 6vasSe du conduit, 

une t§te de manoeuvre vissge Ik une extrenitfi 
filet4e antSrieure de la tige et rappel^e ^lastiqueaient 
centre une extr6mit6 antftrieure du corps, et 

deux fflSchoires contenant ladite rainure H largeur 
veuriable bloqu6es en translation axiale autour d^une 
extrdnite post&rieure de la tige et appliqufies 
eiastiguement en opposition transversale et Sk glisseaent 
centre l^extr&nitfi postfirieure fivasde du conduit. 

D*autres caract&ristiques et avantages de la 
prdsente invention apparaltront plus claireaent h la 
lecture de la description suivante de plasieurs 
realisations prSfdrSes de 1* invention en reference aux 
dessins annexes correspondants dans lesguels : 

- la figure 1 est une vue en perspective d'une cage 
selon une preaidre realisation de 1* invention ; 

- la figure 2 est une vue en perspective telatte de 
la cage selon la preniftre realisation ; 

• la figure 3 est une vue longltudinale de dessus 
de la cage selon la prenitee realisation ; 

la figure 4 est une prcoBidre vue en coiipe 
longltudinale antero-posterieure de la cage selon la 
premiere realisation ; 

la figure 5 est une seconde vue en 00190 
longltudinale antero-posterieure de la cage selon la 
premiere realisation, avec des branches ecartees ; 

- la figure 6 est une vue en perspective d*une cage 
selon une seconde realisation de 1* invention ; 
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- la figure 7 est une vue en perspective 6clat£e de 
la cage selon la seconde realisation ; 

- la figure 8 est une vue de face antteieure de la 
cage selon la seconde realisation ; 

^ la figure 9 est une vue de dessus en coupe 
partielle de la cage selon la seconde realisation ; 

- la figure 10 est une prealdre vue longitudinale 
antSro-postfirleure de la cage selon la seconde 
realisation ; 

- la figure 11 est une seconde vue longitudinale 
antero-posterieure de la cage selon la seconde 
realisation, avec des branches ecartees ; 

la figure 12 est une vue longitudinale 
partiellement en coupe axiale d*un porte-^cage selon 
1* Invention ; 

- la f igxire 13 est une vue en coupe transversale du 
porte-cage, selon la llgne XIZZ-*XIIZ ft la figure 12 ; 

- la figure 14 est une vue longitudinale d'une 
nacholre du porte-cage ; et 

- la figure 15 est une vue longitudinale du porte-> 
cage lie k la cage selon la seconde realisation* 

La cage intersomatlque et 1' out 11 porte-cage selon 
1* Invention sont realises en un materlau blocoapatlble, 
par exemple titane ou alllage k base de tltane. 

En reference aux figures 1 ft 5, mm cage 
iatervertebrale. l selon une premiere reaXlsetioa de 

1* Invention est de forme senslbleaent paralieiepipedlgue 
et est synetrlque par rapport e un plan longitudinal 
antero-^posterieur de trace A-P et perpendiculalre e la 
figure 3* 

Deux branches longltudlnales 11 et 12 de la cage 
sont reliees par un pent de liaison jpdsterieur 13 
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transversal a I'axe A-P. Le pont de liaison comprend une 
articulation cylindrique en chape. Deux branches de 
chape 131 et 132 sont dress6es paralldleaent au plan 
ant^ro^postSrieur k l'extr&&it6 post6rieure de la 
5 branche 12 et sont traversftes par des per^ages 
cylindriques coaxiaux 133 perpendiculaires i l*axe A-P. 
Les branches de chape 131 et 132 foment entr'elles une 
rainure longitudinale I33f transversale au per9a9e 133 
et propre i recevoir i glissement \m tenon 
10 compl&nentaire 134 saillant h I'extr&nitfi post&rieure de 
1* autre branche 11. Le tenon 134 prteente un per^age 
cylindrique 135 ayant un diaadtre sensiblenent supdrieur 
a celui du pergage 133* Vn pivot cylindrique de rotation 
136 est ins^r4 sensiblement k force dans les per^ages 
15 133 et librenent dans le pergage central 135 pour lier 
les branches 11 et 12 tout en permettant une libre 
rotation de la branche 11 autour du pivot 136* 

Lors de la fabrication de la cage^ aprds assemblage 
de 1' articulation, le pivot 136 peut 6tre bloqu6 en 
20 translation par un proc£d6 classique non reprfisentft, tel 
que 6cras0ment ou soudage ou vissage au noins d*une 
extrSoltft du pivot 136 ft I'une des branches de chape 131 
et 132. 

Toutefois, selon une autre variante, la pivot 136 
25 toume librement dans les pergages 133 qui son^ alors 
plus larges que le pergage 135, et est 116 centralenent 
au pergage 135 dans le tenon 134 par rondelle d'arrftt, 
collarette, soudure, filetage ou noyen analogue* 

Le dSbattement des branches 11 et 12 est lisit6 
30 entre des premidre et seconde positions extrAmes par 
rotation de la branche 11 autour du pivot 136* La 
premidre position extrtoe est une position "'fermfie" 
repr^sentfie aux figures i et 4 dans laquelle des faces 
extemes ill et 121 des branches li et 13 sont 
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senslblement paralldles. La seconde position extrtoe est 
une position ''ouverte'* reprtoentfie A la figure 5, dans 
laquelle les faces 111 et 121 foment un angle AN de 
quelques degr6s» 
5 L'extrfinitd anttoieure de la cage est un pont 

antfirieur 14 transversal 4 l*axe A-P. Le pont 14 
conprend des premi&re et seconde parties 141 et 144 
separ§es et en regard. 

La premi&re partie de pont 141 est monolithique 
10 avec I'extr&aitd antfirieure de la tranche 12 et 8*6tend 
sur environ les trois quarts de la hauteur du pont 14. 
La partie de pont 141 est temin6e 4 l*oppos6 de la 
branche 12 par une sxirface d'appui 142 paralldle h la 
face 121. Un per^age taraudS longitudinal 143 est a6nag6 
IS dans la partie 141 et centr6 s\ir I'axe A-P. 

La seconde petrtie de pont 144 est nonolitbique avec 
l*extrtait6 ant&rieure de la branche 11. La partie 144 
comprend une surface d'appui 145 en regard de la surface 
d'appui 142 et amalogue & cette demidre* Lorsque la 
20 cage 1 est en position femte selon la figure 4, les 
surfaces 142 et 145 sont en appui l*une centre 1 'autre* 
Lorsque la cage l est en position compldtement ouverte, 
des ^paulements lie de la branche 11 situte de part et 
d' autre du tenon 134 but ent centre des coins supdrieurs 
25 12e des branches de chape 131 et 132, et les surfaces 
d'appui 142 et 145 sont 61oign£es I'une de I'autre. 

La face exteme en bout du pont 14 coi4>rend un 
moyen de liaison dteiontable avec un outil porte<^ge 2 
dfttaillA dans la suite* Le aoyen de liaison est un tenon 
30 en queue d'aronde 146 fomfi de manidre continue dans les 
parties 141 et 144 du pont antteieur 14. En variante, le 
tenon est fonn6 uniquenent sur la partie de pont la plus 
haute 141, ou est remplac4 par tin logement en queue 
d'aronde. Selon d'autres variantes, le aoyen de liaison 
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dfimontable est du type tenon ou logement & section en 

Un galet d'ficartement 15 a la forme d'un cylindre 
coupe par deux plans orthogonaux entre eux et parall61es 
5 a l^axe du cylindre pour fomer deux mdplats 
longitudinaux 150 et 151, Le applet 151 et la surface 
cylindrique 152 du galet sont des surfaces d'appui 
coopgrant respectivement avcc les faces internes 122 et 
112 des branches 12 et 11. Le galet 15 comprend en outre 
10 au milieu du m^plat 150 un trou lisse transversal 153 
qui re9oit I'extrfimitft postSrieure plate d*une vis a six 
pans creux sans tfite 16* La vis 16 est visste dans le 
trou 143 de la branche 12 et traverse celui^ci* 

L'extr&aitft postteieure de la vis toume librement 
15 dans le trou 153 du galet 15. La vis 16 est imnobiliste 
en translation dans le trou de galet 153 par un anneao 
torique elastique interne encastrS a force dans deux 
gorges correspondantes respectiveaent pratiqufies dans le 
trou et l'extr&at6 postfeieure de la vis, ou par deux 
20 collerettes ou rondelles d'arrAt 162 et 163 soudtes a 
1' argon autour de la vis 16 de part et d * autre du galet 
15 aprds insertion de la vis 16 dans le trou 153. 

Les faces internes 112 et 122 des branches 11 et 12 
s*6tendent entre les ponts postftrieur et antteieur 13 et 
25 14 et foment un chemin de glissement pour le galet 15. 
La face interne 122 de la branche 12 est plane et 
paralldle a la face exteme 121. Oans 1* autre branche 
11, la face 112 est inclinto d'un angle AP par rapport a 
la surface exteme 111 dans le plan ant«ro-post4rleur. 
30 Alnsi, l*extr«nita de la face interne 122 proohe du pont 
postteieur 13 est en permanence a une distance plus 
faible de la face en regard 112 que ne l*est I'extrAmita 
de la face 122 proche du pont antarieur 14, quelle que 
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soit la position femfie ou ouverte des branches li et 
12. 

Le vissage de la vis 16 dans la trou 143 du pont 14 
positionne le galet 15 sur son cheain de glisseaent et 
s ainsi impose un angle AN entre les faces externes ill et 
121 des branches ll et 12. La longueur du tron^on filet* 
de la vis 16 situ* I I'extteieur du galet 15 et visa* 
dans le per^age taraudfi 143 de la branche 12, et la 
longueur de ce per^age taraudd 143 sont sup*rieures i la 
J course de glissement CG du galet dont les linites 
correspondent aux positions ouverte et fem6e de la 
cage. En position fersde de cage, le nfiplat dianfitral 
150 du galet bute sensiblenent centre la face interne de 
la partie de pont 141, comme montr* a la figure 4 ; la 
tSte de vis 161 affleure sensiblement la face antfirieure 
de la partie de pont 141, si bien que la vis 16 est 
tou jours conprise dans la cage et n*agresse pas le 
nllieu envlronnant. Bn position ouverte naxiaale de 
cage, le galet est localis* sensiblement a ai-dlstanoe 
entre la cbape 131-132 et la partie de pont 141, comme 
montr* a la figure 5. 

Les faces externes ill et 121 co^rennttnt des 
moyens d'ancrage dans des corps vertftbraux CVl et CV2 
montr«a schtoatiquement a la figure 5. Les moyens 
d*ancrage sont des dentures transversales sur toute la 
surface des faces ill et I2l. Sn variante, les moyens 
d'ancrage sont des pioots. 

Les faces postteleures dss branches de chape I3i et 
132 et du tenon 134 sont arrondies afin da faciliter la 
pto«tration de la cage entre deux corps vert«taraux par 
voie antteieure. 

Chacune des deux branches 11 et 12 est en outre 
percfte par une lumitee rectantulaire on oblongue 113, 
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123 pour allfiger la cage et, le cas 6ch£ant, renplir la 

cage par des greffons osseux. 

En pratique; deux cages 1 sent juxtapos6es dans un 
m§me espace intenrertfibral ; les cages sont a une 
distance aoyenne de 10 A 15 nsi environ l*une de 1* autre, 
et convergent sensiblement de 10 & 15* environ vers la 
direction antfirieure* 

En r6f France aux figures 6 a 11, ime seeonde 
realisation de cage iatervert4brale la selon 1* invention 
se diffdrencle de la cage 1 principalement par sa forx&e* 
La cage la est sensiblement parall616pip6dique et 
sym§trique par rapport i un plan longitudinal k l*axe 
antdro-postdrieur de trace A-P et perpendiculaire a la 
figure 9, La cage la a sensiblenent la m&ne longueur que 
la cage 1 selon l*axe Ar-P et la a&ae hauteur que la cage 
1, nais a une largeur sup6rieure i celle de la cage i 
dans le plan frontal, typiquenent supteieure au double 
de la largeur de la cage i« La largeur de la cage la 
correspond sensiblement i la largeur d*un disque 
vertebral k remplacer^ En pratique, le chirurgien 
implante une seule cage la dans un espace 
intervertebral. 

Conme la cage 1, la cage la conprend deux branches 
lla et 12a r6unies par un pont postftrieur de liaison 
13a « Le pont 13a conprend une articulation cylindrique 
postteieure en chape ayant deux branches de chape I3la 
et 132a saillant de la branche l2a et encadrant un tenon 
134a de 1' autre branohe lla, et un pivot cylindrique de 
rotation I36a traversant librement un trou I35a du tenon 
134a et i force dans deux trous l33a des branches de 
chape. 

La cage la conprend ^alenent un pont antteieur 14a 
en deux parties I4la et 144a, un noyen de liaison 146a 
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avec l*outil porte^cage 2 et un moyen d'ftcartesient des 
branches comprenant une vis 16a et un galet 15a* 

Perpendiculairement A la face Interne 122a de la 
branche la plus haute 12a sent nfoagtes deux 
dScrochements en diddre droit rectangulaires en regard 
124a compris entre le pent post6rieur 13a et la partie 
de pont ant6rieur 141a de la branche 12a » Les 
dScrochements 124a ont des grands cfitis postftrieur et 
antSrieur encadrant longitudinalement le galet 15a et un 
fond constituent un cheain de glissement pour le nfiplat 
151a du galet 15a. Le fond des dterochements 124a assure 
le guidage recti ligne du galet ISa qui deaeure ainsi 
bien perpendiculaire H l*axe A-P. 

La longuexir Ca du fond des d^crochements 124a peut 
definir la course de glissement C6a du galet 15a, bien 
que cette course est en pratique d4termin6e par le 
dfibattement de la branche pivotante 11a autour du pivot 
136a, entre une position fermae (figure lO) a laquelle 
des surfaces d'appui 142a et 145a butent l*une contre 
1* autre, et \ine position ouverte (figure 11) a lagoelle 
les surfaces 14 2a et 145a sont 61oign6es et des 
fipaulements ilea de la branche 11 encadrant le tenon 
134a butent contre des bords 12ea des branches da chape 
131a et 132a. 

La branche la isoins haute lla prteente deux 
luffiidres sensiblement oblongues identiques 113a de part 
et d* autre de l*axe A-P et ouvertes en direction 
postfirieure selon la realisation illustrfie. La branche 
la plus haute I2a prdsente deux lunidres sensiblement 
oblongues identiques X23a situfes de part et d* autre de 
l^axe A-P, selon la rtolisation illustrte. La cage peut 
dtre reaplie de greffons osseux travers les luadtees 
113a et 123a. En variante, les branches lla et 12a 
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conprennent one seule lumldre oblongue transversale a 
I'axe A-P. 

Les surfaces de cdtds latftraux 18a et I9a de la 
cage la sont convexes cylindriques autour d*un axe 
vertical pour una bonne adaptation anatonique et 
faciliter la p£n6tration de la cage entre deux corps 
vertfibraux. 

ComzDe montrfi plus particulidreaent aux figures 10 
et 11, le vissage de la vis 16a dans le trou taraud4 
143a du pont 14a positionne le long galet 15a sur son 
chemin de glissement CGa entre les branches lla et 12a. 
Le meplat iSla et la surface cylindri<|ue 152a du galet 
sont en contact glissant respectivement contre le fond 
des dScrochements 124a et la face interne li2a des 
branches. La face interne ll2a de la branche la Boins 
haute lla forme un angle AFa avec la face exteme 111a. 
Ainsi 1 'angle ANa entre la face exteme 111a de la 
branche lla et la face exteme I2la de la branche 12a 
est rggl6 par rotation de la vis I6a dans le trou 
taraudfi 14 3a. Quelle que soit la position femte (figure 
10) ou ouverte (figure 11) de la cage la, la vis I6a est 
toujotirs noyte dans la cage. 

En rfif&rence aux figures 12 a 14, un porte^cage 3 
coaprend un corps longiligne 20 longitudinal i l*axe 
antftro-postarieur A-^P. Le porter-cage coiqprend A l*une de 
ses extr&&it6s, dite extr&aitd antfirieure distale, une 
t6te de manoeuvre 21 et A son autre extrtoiti, dite 
extrtoitft postftrieure proxiaale, un moyen de liaison 22 
avec la cage l,la. Le porte-^ge 2 est syafitrique par 
rapport A un plan longitudinal de trace A-P et 
perpendiculaire A la figure 12. La longueur L du porte-* 
cage 2 est d* environ 20 A 30 centiaAtres* 
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Le corps 20 est percd longitudlnaleaent par un 
conduit long cylindrique traversier 201. Le conduit 201 
d6bouche k l*extrtoit6 ant&rieure distale par un trou 
lisse 202 de diandtre inf&rieur au conduit 201 et forae 
avec ce trou 202 un ^pauleaent interne 203. A 
l»extr&nit« postfirieure proxinale^ le conduit 201 
d6bouche par un fivaseoient conigue 204 ayant un angle au 
soBunet de quelqpxes degrte. 

Deux ergots de positionnement filetfis du type vis- 
pointeau sans tdte i six pans 23 et 24 sont visste dans 
deux trous taraudSs 205 et 206 radiaxtx et ax6s dans un 
plan diaiDdtral commun au corps 20. Les trous taraudte 
sont sensiblement situ6s au milieu du corps 20 selon 
I* axe A-P et sont espacSs d^ environ 1 centiadtre* une 
fois visste dans les trous, les ergots 23 et 24 
af f leurent la surface exteme cylindrique du corps 20 et 
saillent radialement dans le conduit 20l sur une 
longueur de l & 2 ailliadtres* 

La surface extteieure du corps 20 comprend des 
gorges et couronnes cylindriques altemies 207 et 208 
depuis I'extrtoitd antftrieure jusqu^ft environ le ailieu 
du corps 20 selon l*axe A*P* Les gorges et couronnes 
favorisent une bonne prttienslon du porte«*cage 2« 

Une tige interne 25 a plusieurs trongons 
cylindriques est mont4e a coulisseaent dans le conduit 
201. Depuis I'extr&ttitfi antarieure, la tige 25 coaprend 
un trongon d'extraaita antarieur fileta 251, un long 
trongon interaadiaire lisse 252, un court trongon large 
lisse rainura 253, un second long trongon interaadiaire 
lisse 255, un court trongon large lisse 256, et un 
trongon d'extraaita postarieur aince 257. 

Le trongon d'extraaita fileta 251 traverse a 
glisseaent le trou 202 du corps 20 et saille 
longitudlnaleaent du corps 20. Le trongon interaadiaire 
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llsse 252 s*6tdnd depuls le tron^on 251 sur environ un 
tiers de la longueur de la tige 25. Le tron^on 252 a 
sensiblement le mfime diamdtre que le tron^on filet6 251 
et 1' autre tron^on interofidiaire 255. 

A partir du tron^on 252 et en regard des ergots de 
positionnement 23 et 24, le tronfon lisse 253 pr£sente 
un diamdtre plus grand que les deux tron9ons 251 et 252 
et correspondent sensibleaent au diaodtre du conduit 
201, Dans ie tron^on 253 est pratiqute une rainure 
longitudinale 254 propre k recevoir les extr&eitfts 
saillantes des ergots de positionnement 23 et 24. La 
distance radiale entre I'axe A-P et le fond de la 
rainure 254 est au noins ^ale au diandtre des tronfons 
251, 252 et 255^ 

Aprds le second trongon intensMiaire lisse 255, le 
court trongon lisse 256 a environ deux centindtres de 
long et un diamdtre correspondent sensibleaent au 
diamdtre du conduit 201* 

A I*extr6mit6 postfirieure de la tige, le tron^on 
cylindrique 257 de faible diamdtre coainrend 
transversalement un tenon sensiblemant 

parall61£pip6dique 258 ayant des cOtfis cylindriques 258c 
montte a glissement dans le conduit 201, conne aontrft 
aux figures 12 et 13, pour bloqoer en translation et en 
rotation le moyen de liaison 22 qui est maintenant 
dterit* 

Le moyen de liaison 22 est sous la forme d*une 
pince de revolution ayant deux mdchoires identiques 221 
qui sont symdtriques par rapport au plan de trace A<-P 
dans la figure 12. Comme montrft & la figure 14, cheque 
m&choire 221 comprend une portion sensiblement h6mi«» 
cylindrique 222 dans laquelle est mfoag« un logeaent en 
croix ayant une grande branche axiale 257b pour recevoir 
longitudinalement environ la aoitii du mince trongon 
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cylindrique 257 et une petite branche dlaafitrale 4 
section rectangulaire 258b pour recevoir environ la 
noitii du tenon 258. A partir de la portion 222 et au 
molns partiellement en contact avec I'Svaseaent conique 
8 204 du conduit aoi, diague nAchoire 221 craiprend une 
premi&re portion htoi-conique 223 de diaensions 
correspondent a l*6vasement 204. La nAchoire est 
terminfie par une seconde portion hfimi-conique 224 dont 
la grande base est commune avec celle de la preaidre 
10 portion 223. 

Sensiblement a 1* aplomb de la grande base des 
portions 233 et 224, la mdcholre 221 eomprend un trou 
cylindrique transversal borgne 225 propre h recevoir un 
ressort d'$carteaent de nacholres 226. 
15 L'extrSDitS proxinale de cheque m^choire 221 

eomprend une demi-rainure en queue d'aronde transversale 
pour former avec la demi-rainure dans 1* autre aSchoire 
une rainure en queue d'aronde 227 de larqexir variable 
lorsque les mdchoires sont rapprochtes ou 61oign«es. 

0 Enfin« la tAte 21 c(wprend un trou taraudA 211 qui 
est vissft sur le tron«on 251 salllant da corps 30 par le 
trou 202. Oh ressort MlieoXdal 36 enfil« autoor da 
tron9on intensMlaire 252 est en appui entre 
I'ftpaulement 303 et le tronfon 3S3 dans le oondoit 301. 

1 Le ressort 36 applique en permanence la tAta da 
manoeuvre 21 contre l*extr«mlt6 plate antfeieura dlstala 
du corps 20 et poussa la tige 25 suivant la direction 
post6rieure lorsque la tate est dftvlssfia. 

En vissant la tate 21 sur la tron^on 251, la tige 
25 coulisse longitudinaleacmt vers I'axtraaiti 
antariaure et le ressort 26 est compriaa. Les aachoires 
221 sont alors rapprochaes I'une da 1* autre a I'encontra 
du ressort 336 an raison da la conicita das portions 323 
qui "rantrant" dans l*avaseaent 204 du oondoit 201, ce 
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qui a po\ir effet de diainuer la largeur de la ralnure en 
queue d^aronde 227. 

Ainsi, en ddvissant tout d'abord ISgdrentent la tate 
21, le chirurglen donne i la ralnure en queue d*aronde 
227 la largeur suffisante pour y Ins&rer le tenon en 
queue d*aronde 146, 146a de la cage 1, la. Puis en 
vissant a nouveau la tfite 21, le chirurglen r£tr6clt la 
rainure 227 pour pincer le tenon de la cage. La cage 1, 
la est alors li6e au porte«*cage 2 et les axes 
longitudinaux A-»P de la cage et du porte*cage sont 
confondus* De pr6fdrence, la cage l, la est fente, 
c'est«*&-^ire les branches 11 et 12, lla et 12a sont 
sensiblement paralldles. 

Aprds discectontie par voie anttoieure pour Oter un 
disque deficient entre detix corps vert^braux CVl et CV2 
et rapage de I'espace intervertebral entre ces corps 
vertSbraux au moyen d* out lis approprifis afin de forser 
un logement de dimensions emalogues a la cage, le 
chirurglen implante alors la cage l, la par la voie 
antfirieure ainsi accessible entre les corps vertttaraux 
CVl et CV2 en naintenant et positionnant la cage grace 
au porte-cage, conme nontrfi h la figure 15. 

Lorsque la cage 1$ la* dans le logement 
intervertebral est a I'enplacement souhaitft par le 
chirurglen , aprto avoir frappa sur la tate de manoeuvre 
21 le cas achaant, celui*-ci davlsse la tate 21 poor 
aiarglr la rainure 227 afin de dissocier le porte-cage 
et la cage puis retirer le porte<-cage. 

Ensulte, un embout a six pans d*un toumevis est 
introduit dans la tate a six pans creux 161, 161a de la 
vis 16, 16a pour visser la vis dans le per^age tarauda 
143, 143a et daplacer le galet 15, 15a afin d*acarter 
les branches 11 et 12, lla et l2a d'un angle AK, ANa 
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souhaitfi comme illustrS aux figures 1, 6 par les fldches 
30 et 31, 30a et 3la. 

Bien que 1* Invention ait 6t6 ddcrite en r6f6rence & 
deux realisations pr6f6r6es de cage, celles-^cl peuvent 
subir des modifications en restant dans le cadre de 
1* invention. Par exeaple, 4 la place d*un pont 
postfirieur 13, I3a 4 articulation a pivot 136, I36a, 
peut Stre prdvu un aoyen a chamidre >*f lexible>* qui lie 
de manidre monolithique les extrtoitfis postfirieures des 
branches 11 et 12, 11a et 12a, l*avance du galet 15, 15a 
suivant la direction post&rieture provoquant des 
flgchissenents opposes des branches 11 et 12, lla et 
12a. 
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RBVBMDZCATXONS 

1 Cage intersomatique (1 ; la) H insurer entre 
5 deux corps vert6braux (CVl, CV2), caract6rls6e en ce 
qu'elle coaprend deux branches sensibleaient paralldles 
(11, 12 ; 11a, 12a) pour fitre introduites entre lesdits 
corps vert6braux, un pent (13 ; 13a) reliant des 
extrdmit£s postfirieures (131, 132, 134 ; I3ia, 132a, 
10 134a) des branches, et un moyen (15, 16. ; 15a, 16a} 
manoeuvrable depuis des extr&aitfis antftrleures (141, 144 
; 14131, 144a) des branches pour ftcarter angulalreaent 
les extrSmitSs ant&rieures des branches aprds insertion 
de la cage entre les corps vert6braux. 

15 

2 - Cage conforae ^ la revendication 1, 
caractdrisSe en ce que le pont (13, 13a} comprend une 
articulation en chape (131, 132, 134 ; 131a, 132a, 
134a) • 

20 

3 ^ Cage confome i la revendication 1 oa 2, 
caractfeisae en ce que les faces internes des brandies 
(11, 12 ; lla, 12a} ont des surfaces d'appoi en regard 
(112, 122 ; 112a, 122a} qui foment les cdtfts d^un vft 

25 dont le sonmet est orienta vers le pont (13, 13a) et qui 
sont en contact glissant avec le inoyen pour tearter (IS, 
16 ; 15a, 16a}. 

4 ^ Cage conforae & I'une quelconque des 
30 revendications 1 t 3, dans laquelle un 6carteaent 

angulaire des branches est liaitfi d*une part par butfie 
(142, 145 ; 142a, 145a) des extrfinitfis antArieures (141, 
144 ; I4la, 144a) des branches l*une centre l*autre, 
d^autre part par butte (lie, I2e, ilea, 12ea) des 
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e)rt:rfimitSs postferieures (131, 132, 134 ; 131a, 132a, 
134a} des branches l»une contra 1* autre. 

5 - Cage conforae i I'une quelconque des 
revendicatlons 1 i 4, caractdris6e en ce que le moyen 
pour ^carter conprend 

une vis (16 ; 16a) viss6e dans I'extr&nit^ 
antSrieure (141 ; 141a) de l»une (12 ; 12a) des branches 
et s'Stendant entre les branches (11, 12 ; 11a, 12a), et 

une pidce d ' ficsurtement (15 ; 15a) en contact avec 
des surfaces d^appui en regard (112, 122 ; 112a, 122a) 
de faces internes des branches et solidalre au moins en 
direction axiale avec une extr&nitS postteieure de la 
vis* 

6 - Cage confome i la revendication 5, comprenant 
des butSes de fin de course pour la pi toe d*6cartement 
(15 ; 15a) constitutes par des extr&nit^s antfirieure et 
post&rieure saillantes (141, 132, 133 ; 141a, 132a, 
133a) de l*une (12 ; 12a) des branches. 

7 - cage conforae i la revendication 5 ou 6, 
comprenant un dScrochement (124a) mdnagi paralldlesent & 
ladite vis (16a) dans ladite une (12a) des branches pour 
guider la pidce d^ficartenent (15a). 

8 cage conforae & l*une quelconque des 
revendicatlons 5 a 7, caractteiste en ce qu'uno 
extrteitft poster ieure de la vis (16) conprend un moyen 
d'arrdt (162, 163) pour inmobiliser axialeaent la pidce 
d'dcartement (15) autour de la vis. 
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9 - Cage conforme i I'une quelconque des 
revendications 1 H 8, caract6ris6e en ce qu*elle est 
sensiblement parall61£pip£dique* 

10 «* Cage conforme d l*une quelconque des 
revendications 1 Si 9, caractdrisie en ce qu*elle a des 
cdtds latdraux sensiblenent cylindriques (18a, I9a)* 

11 - Cage conforme k l*une quelconque des 
revendications 1 d 10, caract6ris6e en ce que des faces 
extemes (111, 121 ; 111a, 121a) des branches 
comprennent des moyens d*ancrage transversaux, de 
prSf&rence des dentures « 

12 Cage conforme i I'une quelconqpie des 
revendications 1 & 11, caract6ris6e en ce qa*au moins 
I'une des branches comprend au moins une lunidre (113^ 
123 ; 113a, 123a). 

13 - Cage conforme i I'une quelconque des 
revendications l & 12, caractdrisde en ce qu'une face de 
I'extrteitft antftrleure (141 ; 14la) d'au moins l*une (12 
; 12a) des branches coaqprend un moyen de liaison (146 ; 
I4€a) avec un porte-^ge (2) » 

14 - Cage conforme a la revendication 13, 
caractArisde en ce que le moyen de liaison est un tenon 
en queue d'aronde (146 ; 146a)* 

15 - Porte*cage (2) pour liaison anovible avec la 
cage conforme A la revendication 13 ou 14, caract6ris6 
en ce qu*il comprend une rainure a largeur variable 
(227) pour pincer le moyen de liaison (146 ; 146a) de la 
cage (1, la). 
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16 - Porte-cage (2) conforme a la revendication 15, 
caract6ris4 en ce qu'il conprend un noyen (21) pour 
modifier la largeur de la rainure (227) • 

5 

17 - Porte-cage (2) conforaie a la revendication 15 
ou 16, comprenant 

un .corps cylindrique creux (20) , 

une tige (25) montfie coulisseaent dans un conduit 
10 traversier (20l) du corps et rappelte filastiquement vers 
une extr&aitS postfirleure 6vas«e (204) du conduit, 

une tdte de manoeuvre (21) vissfie a une extrtoitfi 
filet^e anterieure (251) de la tige et rappel«e 
elastiquement contre une extr«mit6 anterieure da corps, 
15 et 

deux machoires (221) contenant ladlte rainure a 
largeur variable (227) bloqufies en translation axiale 
autour d'une extr&aitfi postgrieure (257, 258) de la tige 
et appliqu6es dlastiquement en opposition transversale 
20 et a glissement contre I'extrteitS post&rieure 6vaste 
(204) du conduit (201) • 
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